
Phénomobile v2: collecter à haut débit  des 
images haute résolution au champ
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Objectifs

Un vecteur

Une nacelle porte capteurs 
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Capteurs (version 2017)
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Interface utilisateur
• Programmation du déplacement du vecteur
• Programmation des scénarios de mesures/µparcelle

Des chaines de traitements à développer 

Coût global (vecteur + automatisme): 


